
Cisaillement: 
Choix: Re = 180 MPa   (S235 )
Calculs: τmaxi = 2*p/ π*d^2 ≤ 45 MPa
d mini  ≥ (2*p/45*π)^1/2
             ≥ 0.43 mm
D’où: d = 5 mm

Problématique:  Comment orienter en roulis un avion de modélisme (Pawnee Brave 20cc 87'’) de 2210 mm d’envergure volant à 200
km/h à l’aide d’un mécanisme d’aileron?

Dimensionnement de l’axe de la chape
(Statique)

Mise en contexte:
Pilotage d’un avion : contrôle des axes lacet, roulis, tangage.
Notre système : orienter l’avion sur l'axe de roulis grâce aux ailerons situés à l'arrière des ailes près
du bord de fuite. 
Perturbation du flux d'air au-dessus de l'aile.1.
Portance + trainée plus importante sur l’aile du dessous que sur l'autre.2.
Pivoter l'avion dans la direction opposée à notre roulis3.

Finalement:
(efforts
appliqués sur
l’axe de la chape)

Zc = 61 N 
Xc = 85 N
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PFS (pour plus de détails, scannez le QR code)

D’où:

Solution déjà  existante, adaptée aux besoins de notre projet. 
CDC + cours veille mécanique -->  choix technologiques les plus
adéquats. 
Choix des paramètres ( x = course du vérin, diamètre de l’axe de la
chape.)
Concrétiser notre solution par une CAO finale
Réaliser prototype en impression 3D et usinage (documents
techniques).
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Objectif:
Réaliser un prototype de mécanisme de guidage des ailerons pour contrôler le roulis d’un avion de modélisme.
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