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Mise en contexte et problématique

Le forgeage manuel des lames de couteaux est
un processus long et souvent impreécis. Ce projet
vise a concevoir un prototype de marteau pilon
afin d'améliorer l'efficacité et la précision des
opérations de forgeage

Objectif
Concevaoir et réaliser un prototype de marteau
pilon pour forger une lame de couteau
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1) Phase de charge
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Equation finale

F = k(L(t) — Lo)(cos(a + ¥) — sin(a + 7))
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Résultat numerique en
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avec: L =vV(P19)?+ (Py5)? — 2(Pyg)(Py5)(cosy)
—Pyo® + L2 + Pyg?

Schéma cinématique
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8(t) = cosI( )

avec:

K = b — Pgsin(B)
L = a— P;cos(B)

X=V'K2+L2_(P19)2

Suggestions pour les travaux futurs

* 3D du systéeme sur CATIA
* Dimensionnement du systéme
* Choix du moteur et du ressort

Conclusion
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A l'aide de CATIA, I'analyse théorique a vérifié l'exactitude des équations d'entrée/sortie
régissant le meécanisme. Cela confirme la validité de la conception proposée et son
efficacité potentielle, servant de base a la mise en ceuvre physique et aux tests futurs.

3} Arnaud Timbert, L 'hormme et lao matigre : 'emploi du plomb et du fer dans Uarchitecture gothigue, Editians A&J Picard, 2009

* Passez de la conception théorique a la fabrication du prototype physique, pour valider les performances réelles
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