Cuwpagia o amUes
Masson Julien Maquette de transmission d’hélicoptere

Encadré par S. Arroyave-Tobon Projet BUT Génie Mécanique et Productique,
: parcours Innovation pour UIndustrie,

et CT Ingenierie 3éme année, IUT Aix-en-Provence

Problématique : Comment représenter le principe de transmission d’un hélicoptére dans un objectif pédagogique ?

Contexte

CT Ingénierie souhaite disposer d’une
maquette peédagogique expliquant le
fonctionnement de la transmission d’un
hélicoptere pour ses collaborateurs.

Objectif
Reconcevoir cette maquette afin de la

rendre fonctionnelle, fabricable, puis en
assurer la réalisation.
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Le mouvement d’un hélicoptere est contrdlé grace a la

rotation du rotor principal. Cependant, la puissance Fabrication des composants e Complexité du montage e [1] lavionnaire.fr
élevée des turbines qui Uentraine induit un couple de Assemblage de la maquette '
renversement qui fait tourner lappareil sur lui-méme. Intégration des capteurs

Afin de palier a ce mouvement indésirable, différentes Mise en peinture des ensembles cinématiques
solutions existent telles que les rotors anticouple ou les

bi-rotors en tandem.

e Delais de livraison e [2] fr.wikipedia.org

e Tolérances d’usinage
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