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Mustration du principe

Utilisateur

Analyse fonctionnelle

FC1:Résister aux efforts induis par

utilisation du systeme
FC 2 : Utiliser un maximum de
mateériaux issus des stocks du GMP
FC 3 : Resister aux contraintes de
Penvironnement (usure,
corrosion,...)
FC4 : Réaliser le prototype grace aux
machines présentent a 'IUT

FP 1:Générer assez de courant
pour alimenter une ampoule
FP 2 : Produire un prototype qui
serapproche d’'un rameuren
salle

Grace a une roue d’inertie nous pouvons lisser
la production d’énergie de notre prototype et
cette solution s’integre parfaitement dans nos
compétences universitaires
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Notre projet doit maintenant
arriver dans sa phasede
prototypage pour que nous
puissions confronter notre
modele théorique a la réalité

ELECTRIC
MOTION
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Faire du sport ? Oui évidement mais si I’énergie que nous dépensons
pouvait eétre transformer ce serait merveilleux n’est-ce pas ?
Alors laissez-nous vous présenter : Electric Motion, un projet qui vise
a produire de I'énergie en utilisant toutes les connaissances que nous
avons acquises au cours de notre cursus.

Notre projet a pour but de prototyper un systeme simulant un rameur
de salle de sport et de répondre a la question suivante :

Comment transformer un effort irrégulier en production électrique
fluide ?
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\L Test de generatlon de courant |

Numéro Nom Quantité
Disque

Engrenage roue libre
Roue d’inertie

Roue libre

Vis M12

Ecrou M12

Arbre

Enrouleur sangle
Circlip
Empiétement palier
Palier roulement
Engrenage moteur
Moteur

Support moteur

Vis M3

Plaque

Ecrou M6

Graphiquede
fonctionnement
d’uneled en
fonctiondela
rotation du moteur
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Dessous boitier resso rt
19 Couverc le boitier resso rt
20 Support boitier

21 Vis M6

Plan d’ensemble et
nomenclature
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Pieces fabriqueées : Bati, Arbre et Roue
d’inertie
Scanner pour aller plus - , .
loin Pieces trouvees : Engrenages, Chaine,

Paliers roulements, Enrouleur et Moteur

Pieces achetées : Roue libre et Circlip

Site GEII Mulhouse:
http:/ /www.projetsgeii.iutmulhouse.uha.fr/velo-magnetique/
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